
Erforschung Autoencoder-basierter
Predictive Maintenance für Fahrstühle

Forschungsprojekt oder Bachelor-/Masterarbeit

Forschungsgebiet
Predictive Maintenance bezeichnet den Ansatz der vorausschauenden Wartung technischer Systeme, der über
die regelmäßige, zeitbasierte Wartung sowie die Reparatur im Fehlerfall hinausgeht. Durch die frühzeitige
Erkennung potenzieller Ausfälle können Wartungsarbeiten gezielt geplant, der Personalaufwand reduziert und
die Instandhaltung insgesamt kosteneffizienter gestaltet werden. Autoencoder sind eine spezielle Art künstlicher
neuronaler Netze. Sie können unter anderem Anomalien in Systemen anhand von Sensordaten erkennen und
werden daher häufig im Bereich der Predictive Maintenance eingesetzt. Sie werden in der Regel unüberwacht
trainiert, indem sie lernen, das Eingangssignal zu rekonstruieren. Dabei weisen Abweichungen zwischen Eingangs-
und Ausgangssignal auf ungewöhnliche oder fehlerhafte Systemzustände hin. In diesem Fall wird die Anwendung
von Predictive-Maintenance-Verfahren auf Basis von Autoencodern am Beispiel eines Fahrstuhls untersucht.
Dazu kommen drei Beschleunigungssensoren zum Einsatz.

Aufbau eines Autoencoders
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Beschleunigungsverlauf einer Fahrstuhlfahrt

Forschungsthema
Das Thema bietet umfangreiche Möglichkeiten zur Untersuchung und Exploration von Autoencoder-Architekturen
sowie Trainingsstrategien, um eine geeignete Anomalieerkennung zu entwickeln und zu evaluieren. Du wirst
deine Kenntnisse im maschinellen Lernen ausbauen und gleichzeitig in der Praxis eigene Modelle entwickeln und
optimieren. Dieses Thema eignet sich für Bachelor- und Masterarbeiten sowie Forschungsprojekte, in denen du
eigenständig innovative Lösungsansätze entwickeln kannst. Bei Interesse kannst du dich gerne bei mir melden,
um weitere Details zu besprechen.

Fähigkeiten
Erforderlich:

– Programmierkenntnisse in Python
– Verständnis von künstlichen

neuronalen Netzen
Wünschenswert:

– Erfahrung mit PyTorch-Framework

Kontakt

Carlo Schafflik
carlo.schafflik@ovgu.de

G03-318


